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Vyuziti principtl industry 4.0 v robotickém
meéfricim pracovisti ROMESY




industry 4.0

Principy

Interoperabilita (Internet véeci)
Virtualizace

Decentralizace

Operace v realném Case
Orientace na sluzby
Modularita

(Wikipedie - Univerzita v Dortmundu)
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virtualizace

virtualni kopie
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virtualizace

3D
modely

virtualni
systém -

parametrizace
upravy
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ROMESY

Roboticky mérici system

- Automatizuje statistickych kontrolnich méteni Wm

* Nevyzaduje kvalifikovanou obsluhu

* VVyuziva nejnovejsi poznatky strojoveho videni
a robotiky

* Spolupracuje s informacnim systémem fizeni
vyroby (MES)

Technologicka agentura
y | Ceské republiky
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ROMESY

- Operator vlozi méreny dil dilu do méficiho ramu
- Vlozi meéfrici ram do méfici skriné

- Zvoli kontrolni plan pro dany dil

- Spusti méreni

Systém zkontroluje, zda méfici ram odpovida zvolenému
kontrolnimu planu zda je vlozeny dil mozné merit dle
zvoleného kontrolniho planu - testuje charakteristické znaky
mérfeného dill

Robot postupné nastavuje kameru k objektiim, které se podle
kontrolniho planu meéri. Poridi snimky, vyhodnoti je a vypocCte
vysledek testu znaku kvality (obvykle OK/NOK)

Systém vypracuje protokol o testu a ulozi do databaze

PRUMYS
SYSTEMY
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Simulator ROMESY - virtualizace vyrobni technologie

Simuluje kompletni
prostredi

- robota

- kamerovou hlavu

- méreny dil

- méfici zarizeni

Planuje nekolizni trajektorii

- vypocte bezpecnou zonu

- transformuje souradné
systemy

- naplanuje trajektorii
virtualniho robota

Vytvori prikazy pro driver
robota
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virtualizace — pohyb robota v ROMESY

3D
modely

virtualni
systéem

|

parametrizace
upravy
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kalibrace virtualniho prostredi

ve virtualni kopii musi platit stejné jednotky, vztahy i podminky
jako ve skuteCnem prostredi

ne vSechny parametry realného prostredi Ize primo merit a nastavit
(napf. polohu robota zname a nastavujeme jen jako uhlové polohy ramen)

ve virtualnim prostredi je nutné potrebné parametry dopocitat
prislusneé transformace je nutné kalibrovat

je treba nalézt vhodné kalibracni metody
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virtualizace

3D
modely
s transformace
virtualni
systéem
kalibraén
data _
_ kalibrace
parametrizace
upravy

kalibracni
data
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priklad transformaci v ROMESY

Sestava obsahuje nékolik soufadnych systému
ke kterym se vztahuji znamé pozice

vétSinu téchto systému nelze pfimo zaméfit
presto je nutné transformace mezi nimi kalibrovat
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kalibrace
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virtualni vs realny svet

zakladni nastaveni nastroju pro zpracovani obrazu se provadi na simulovaném pohledu
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Technologie rizena vyrobkem

Vyrobni technologie rozpozna prichozi vyrobek
a na lokalni urovni ji pfizpusobi vyrobni proces

neprima identifikace — vyrobek nese kod (RFID...)

pfima identifikace — pouze na zaklade vlastnosti vyrobku
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Technologir rizena vyrobkem

3D
modely

virtualni
systéem

|

parametrizace
upravy
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ROMESY - technologie rizena vyrobkem

Romesy pouziva oba zpUlsoby

charakteristické znaky
vyrobku, rozpoznané
analyzou obrazu

kod ramu
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Dékuji za pozornost

FCC prumyslové systémy s.r.o.

Sidlo spole¢nosti:
Praha 8

U Slovanky 5

tel.. +420 266 052 098
praha@fccps.cz

Distribucni a servisni centrum:
Usti nad Labem

SNP 8

tel.: +420 472 774 173
usti@fccps.cz

Otto Havle

Obchodni kancelar:
Plzen

Rychtarikova 2173/1
tel.: +420 603 247 675
plzen@fccps.cz

Obchodni kancelar:
Bratislava

BozZzeny Némcovej 8
tel.: +421 2 591 040 67
bratislava@fccps.sk

kontakt Ostrava:

Ing. Jakub Samek

tel.: +420 737 973 299
samek@fccps.cz

kontakt Kosice:
Ing. MiloS Varga
tel.: +421 910 960 449
varga@fccps.sk
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